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| — Atribuicdes e atividades profissionais relativas a qualificacdo ou a habilitacao
profissional, que justificam o desenvolvimento das competéncias previstas nesse
componente curricular.

Perfil Profissional:

O TECNICO EM MECATRONICA é o profissional que atua no projeto, na execucdo e na
instalacdo de maquinas e equipamentos automatizados e sistemas robotizados. Realiza
manutencdo, medicOes e testes dessas maquinas, equipamentos e sistemas, conforme
especificacdes técnicas. Opera equipamentos, utiliza softwares especificos e linguagens de
programacdo adequadas. Organiza local de trabalho. Coordena equipes e oferece treinamento
operacional. Realiza manutencfes preditiva, preventiva e corretiva, em conformidade com as
normas técnicas e higiene, seguranca, qualidade e protecdo ao meio ambiente. Programa e opera
estas maquinas observando as normas de seguranca.

ATRIBUICOES

Adequar sistemas convencionais a tecnologias atuais de automagéao.

Diagnosticar defeitos e falhas nos sistemas.

Efetuar programacao de sistemas produtivos automatizados, bem como operé-los.
Identificar caracteristicas de operag&o e controle de processos industriais.

Analisar processo e produto para automagéao.
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AREA DE ATIVIDADES

A — ELABORAR PROJETOS SISTEMAS DE AUTOMACAO

Analisar processo e produto para automagcao.

Identificar alternativas para automatizar processo e produto.

Definir fluxo do processo para automatiza-lo.

Propor solucBes de pequeno porte para automatizacao de processo e produto.
Integrar sensores e atuadores em projetos de automatizagdo de processo e produto.
Acompanhar cronograma de implantacdo do sistema de automatizag¢ao do processo e
produto.

Projetar a integracdo de sistemas automatizados.

Projetar a otimizacéo dos sistemas de automacao ja instalados.

B - ANALISAR TECNICAMENTE A @QUISIQAO DE COMPONENTES,
EQUIPAMENTOS E SISTEMAS DE AUTOMACAO
e Verificar caracteristicas técnicas de sistemas de automacdo com base na documentagdo
técnica.
e Selecionar sensores e atuadores para automacao industrial com base em requisitos de
precisao, repetitibilidade, custo entre outros.

D - PROGRAMAR CONTROLE DE AUTOMAGCAO DE SISTEMAS
e Programar sequéncia de acionamentos e controles via CLP e microprocessados.
e Integrar equipamentos de automag&o, utilizando redes industriais.

E — INSTALAR SISTEMAS DE AUTOMACAO
e Identificar alternativas para solucionar problemas relativos ao projeto durante a
instalacdo.
e Fazer correcdes e ajustes conforme resultados dos testes.
e Testar operacdo do sistema de automagdo sem matéria-prima.

H - DEMONSTRAR COMPETENCIAS PESSOAIS
e Atuar em equipe.

Comunicar-se.

Obedecer normas.

Possuir iniciativa.

Ser disciplinado.

Agir com ética.
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Il — Competéncias, Habilidades e Bases Tecnoldgicas do Componente Curricular
Componente Curricular: Automacao Mecatronica IV

Médulo: 4°

N° Competéncias N° Habilidades N° Bases Tecnologicas
Funcdo: Programacao e Controle da
Producéo

1 |Avaliar processos onde o software| 1 |ldentificar as vantagens que os softwares| 1 |Softwares supervisorio:
supervisorio ira trazer boa relacdo custo supervisorios trazem ao processo. * Conceitos;
beneficios. * Vantagens/ Desvantagens;

2.1 | Executar programacao de softwares supervisorios. * Aplicagdes

2

Programar e operar softwares supervisorios. 2 | Programagcdo de softwares supervisorios:
2.2 | Operar softwares supervisorios. » Ambiente de criacio;
* Criagdo de representacao;

3 3.1 | Integracdo de softwares supervisorios a redes de * Execuc¢do da ligagdo da representagdo
Integrar redes de automagdo a softwares comunicagdo industriais. grafica com os sensores/ atuadores na planta
supervisorios. 3.2 | Projetar solugfes em softwares supervisorios para 0s de controle

4 mais distintos processos dentro da Mecatronica.

Projetar malhas de controle de processos 3 | Operacdo de softwares supervisorios
para nivel, temperatura e vazao. 4 | Executar projetos de malhas de controle de processos

5 industriais. 4 | Implementacdo de softwares supervisorios
Interpretar e avaliar os conceitos de malhas para redes de comunicagdo industrial:

e circuitos de automacao mecatronica. 5 | Aplicar métodos de anélise de malhas de controle e * Conceitos;

6 automacao. * Forma de realizacao
Identificar os tipos de sensores e atuadores
e suas aplicacGes em mecatrénica. 6.1 | Montar, testar e instalar os principais tipos de| 5 |Exemplos de projetos de sistemas

7 sensores e atuadores utilizados em sistemas supervisorios
Interpretar o principio de funcionamento mecatronicos.
dos indicadores e controladores. 6.2 6 | Conceito de tipos de malhas:

8 Aplicar métodos de andlise de indicadores e * Malha aberta;

Realizar a calibracdo de indicadores, controladores. « Malha fechada
controladores e sensores de processos| 7
mecatrdnicos, observando e distinguindo Calibrar indicadores, controladores e sensores de| 7 |Varidveis de processo e variaveis de controle
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erros de ganho e offset.

processos mecatronicos.

10

11

12

13

14

15

Controlador PID:
« Conceito;
* Determinac¢ao dos coeficientes

Implementacdo das malhas de controle em
softwares supervisorios

Conceitos de Instrumentacao,
malhas de controle

Temperatura:
» Conceitos ¢ aplicagdes de indicadores e
controladores, sensores e transmissores.

Pressao:

* Conceitos fisicos, aplicacdes de
indicadores, controladores, sensores e
transmissores.

Nivel:

* Conceitos fisicos, aplicacbes de
indicadores, controladores, sensores e
transmissores.

Vazao:

*  Conceitos fisicos, aplicacbes de
indicadores, controladores, sensores e
transmissores.

Nocbes de calibracho de indicadores,
controladores e sensores de processos
mecatronicos.
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Il - Procedimento Didéatico e Cronograma de Desenvolvimento

Componente Curricular: Automacao Mecatronica IV Modulo: 4°
Habilidade Bases Tecnoldgicas Procedimentos Didéaticos Cronograma/
Dia e Més

Executar projetos de malhas de
controle de processos
industriais.

Aplicar métodos de analise de
malhas de controle e
automacao.

Conceitos de Instrumentacéo,
malhas de controle

Conteuido: Apresentacdo de habilidades, competéncias, bases
tecnolégicas. Critérios de avaliacdo, Instrumentacdo e controle de
processos industriais.

Procedimentos em aula: Aula expositiva sala de aula com exemplos
e aplicacdes praticas

24/07 a 28/07

Executar projetos de malhas de
controle de processos
industriais.

Aplicar métodos de analise de
malhas de controle e
automacao.

Conceito de tipos de malhas:
» Malha aberta;
» Malha fechada;

Variaveis de processo e variaveis
de controle

Contetido: NocGes de controle de processos, terminologia de
Controle (Variavel Manipulada, Variavel Controlada Set point,
distarbio, sinal de erro.

Diagrama de blocos, malha aberta, malha fechada (realimentacéo).

Procedimentos em aula: Aula tedrica em sala de aula com
definicOes de teoria de controle e exemplos praticos em sala de aula

31/07 a 04/08
07/08 a 11/08

Executar projetos de malhas de
controle de processos
industriais.

Aplicar métodos de analise de
malhas de controle e
automacao.

Nivel:

» Conceitos fisicos, aplicagdes de
indicadores, controladores,
sensores e transmissores

Conteudo: Nivel: Conceitos fisicos, Malha de Controle de Nivel;
Diagrama de Instrumentacéo (P&ID)

Procedimentos em aula: Aula expositiva com projetor e slides em
sala de aula, exemplos préaticos

14/08 a 18/08
21/08 a 25/08

Executar projetos de malhas de
controle de processos
industriais.

Aplicar métodos de analise de
malhas de controle e
automacao.

Vazdo:

» Conceitos fisicos, aplicagoes de
indicadores, controladores,
sensores e transmissores

Conteudo: Vazdo: Conceitos fisicos, Malha de Controle de Vazdo;
Diagrama de Instrumentagéo (P&ID)

Procedimentos em aula: Aula expositiva com projetor e slides em
sala de aula, exemplos préaticos, Resolugdo de Exercicios

28/08 a 01/09

Executar projetos de malhas de
controle de processos
industriais.

Temperatura:
* Conceitos e aplicagdes de
indicadores e controladores,

Procedimentos em aula: Temperatura: Conceitos Fisicos, Malha de
Controle de Temperatura

11/09 a 15/09
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Aplicar métodos de analise de
malhas de controle e
automacéo.

sensores e transmissores

Procedimentos em aula: Aula expositiva com montagem préatica em
kit didatico

Executar projetos de malhas de
controle de processos
industriais.

Aplicar métodos de analise de
malhas de controle e
automacao.

Conceitos de Instrumentacéo,
malhas de controle

Conceito de tipos de malhas:

» Malha aberta;

» Malha fechada

Variaveis de processo e variaveis
de controle

Conteudo: Avaliacdo Mensal

Procedimentos em aula: Avaliacdo teorica referente a Controle de
Processos e terminologia de controle

18/09 a 22/09

Executar projetos de malhas de
controle de processos
industriais.

Aplicar métodos de analise de
malhas de controle e
automacao.

Presséo:

* Conceitos fisicos, aplicagoes de
indicadores, controladores,
sensores e transmissores

Conteldo: Pressdo: Conceitos fisicos, Malha de Controle de Pressdo
; Diagrama de Instrumentacdo (P&ID)

Procedimentos em aula: Aula expositiva com projetor e slides em
sala de aula, exemplos praticos, Resolucdo de Exercicios

25/09 a 29/09

Montar, testar e instalar os
principais tipos de sensores e
atuadores utilizados em
sistemas mecatrénicos.

Aplicar métodos de analise de
indicadores e controladores.

Calibrar indicadores,
controladores e sensores de
processos mecatronicos.

NocGes de calibracdo de
indicadores, controladores e
sensores de processos
mecatrénicos.

Conteldo: Calibracdo de Instrumentos: Sensores, Controladores,
Indicadores.

Procedimentos em aula: Aula expositiva com demonstragdo pratica
em laboratério de CLP

09/10 a 13/10

Identificar as vantagens que 0s
softwares supervisorios trazem
ao processo.

Softwares supervisorio:

* Conceitos;

* Vantagens/ Desvantagens;
* AplicagGes

Conteudo: Introducdo: Software supervisorio, Elipse Scada,

Procedimentos em aula: Aula tedrica com defini¢des de sistemas
supervisorios

16/10 a 20/10
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Integracdo de softwares
supervisorios a redes de
comunicacao industriais.
Projetar solucdes em softwares
supervisorios para 0s mais
distintos processos dentro da
Mecatrénica.

Operacdo de softwares
supervisorios

Implementacéo de softwares
supervisorios para redes de
comunicacao industrial:

* Conceitos;

* Forma de realizacao

Exemplos de projetos de sistemas
supervisorios

Conteuido: Operacédo e Implementacdo de Malhas de Controle com
sistemas supervisorios e redes de comunicagao.

Procedimentos em aula: Aula com desenvolvimento de montagem
pratica em Laboratorio de CLP

23/10 a 27/10

Executar programacao de
softwares supervisorios.

Operar softwares supervisorios.

Programagéo de softwares
supervisorios:

» Ambiente de criacéo;

* Criagdo de representacao;

* Execucao da ligagdo da
representacdo gréafica com os
sensores/ atuadores na planta de
controle

Conteldo: Programacao e elaboracgdo de projetos de sistema
supervisorio

Procedimentos em aula: Aula com desenvolvimento de atividade
pratica em Laboratério de CLP utilizando o software TIA Portal
(Siemens) — Trabalho Prético Avaliativo

30/10 a 03/11
06/11 a 10/11
13/11a17/11
20/11 a 24/11

Integracdo de softwares
supervisorios a redes de
comunicacdo industriais.
Projetar solugdes em softwares
supervisorios para 0s mais
distintos processos dentro da
Mecatrdnica. Executar projetos
de malhas de controle de
processos industriais.

Implementacdo das malhas de
controle em softwares
supervisorios

Conteudo: Operagdo e Implementacdo de Malhas de Controle com
sistemas supervisorios e redes de comunicacéo.

Procedimentos em aula: Aula com desenvolvimento de atividade
pratica em Laborat6rio de CLP utilizando o software TIA Portal
(IHM Siemens) — Trabalho Pratico Avaliativo

27/11 a 01/12
04/12 a 08/12

Aplicar métodos de analise de
indicadores e controladores.

Controlador PID:
« Conceito;
* Determinacdo dos coeficientes

Conteldo: Tipos de acdes de um controlador: On-off, Proporcional,
integral, derivativa

Procedimentos em aula: Aula Expositiva com apresentacao de
Slides

11/12 a 18/12
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IV - Plano de Avaliacdo de Competéncias

Competéncia

Instrumentos e Procedimentos
de Avaliacéao

Critérios de Desempenho

Evidéncias de Desempenho

Avaliar processos onde o software
supervisorio ira trazer boa relacdo
custo-beneficio.

Trabalho Prético (em Grupo)
Prova Prética (em Grupo)
Participacdo em Sala de Aula

Assiduidade

Trabalho em Equipe
Destreza

Construgéo de Conceito

Utilizar de forma satisfatorio a relacdo
custo beneficio entre aplicacdo dos
softwares supervisorios e 0s processos
industriais

Programar e softwares

supervisorios.

operar

Trabalho Prético (em Grupo)
Prova Prética (Individual)
Participacdo em Sala de Aula

Assiduidade

Trabalho em Equipe
Destreza
Construgéo de Conceito

Organizacao

Evidenciar a leitura correta do
comportamento do processo através
dos sistemas supervisorios

Integrar redes de automacdo a
softwares supervisorios.

Trabalho Pratico (em Grupo)
Resolucdo de Exercicios
Prova Dissertativa (Individual)

Prova Objetiva -Testes (Individual)

Destreza
Compreenséo

Organizagéo

Identificar o tipo de rede de
comunicagao para cada processo

Projetar malhas de controle de
processos para nivel, temperatura e
vazio.

Trabalho Pratico (em Grupo)
Prova Prética (em Grupo)

Participacdo em Sala de Aula

Destreza
Compreenséo

Construcdo de Conceito

Evidenciar o controle estavel de
processos para nivel, temperatura e
vazao

Interpretar e avaliar os conceitos de
malhas e circuitos de automagéo
mecatronica

Apresentacdo de Seminério

Estudo de Caso

Trabalho em Equipe
Destreza
Construcgéo de Conceito

Distinguir a funcionalidade e os varios
tipos de malha para automatizar
processos industriais
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Identificar os tipos de sensores e
atuadores e suas aplicacbes em
mecatrdnica

Trabalho Prético (em Grupo)

Trabalho em Equipe
Destreza

Construcdo de Conceito

Indicar de maneira correta 0s sensores
e atuadores para suas respectivas
aplicacOes

Interpretar 0 principio  de
funcionamento dos indicadores e
controladores.

Trabalho Prético (em Grupo)

Participacdo em Sala de Aula

Trabalho em Equipe
Destreza

Construgéo de Conceito

Evidenciar corretamente 0
funcionamento dos controladores e
indicadores em um sistema de controle

Realizar a calibracéo de
indicadores, controladores e
Sensores de processos
mecatrénicos, observando e
distinguindo erros de ganho e offset.

Trabalho Prético (em Grupo)

Estudo de Caso

Trabalho em Equipe

Destreza

Efetuar a calibragdo de indicadores
controladores e sensores dos sistemas
de controle
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V — Plano de atividades docentes

Atividades Previstas

Projetos e Acdes
voltados areducao da
Evasao Escolar

Atendimento a alunos por
meio de acdes e/ou projetos
voltados a superacédo de
defasagens de aprendizado
ou em processo de
Progressao Parcial

Preparo e corregdo
de avaliacdes

Preparo de
material didatico

Participagc&o em
reunides com
Coordenador de
Curso e/ou previstas
em Calendario
Escolar

Identificar alunos com

Disponibilizar

Julho o . X .
assiduidade baixa e material de apoio
comunicar o coordenador
Identificar alunos com Disponibilizar x .
Agosto L ; X . Reuniao de Area
9 assiduidade baixa e material de apoio
comunicar o coordenador
Levantamento das lacunas de . ~ ~
aprendizagem e organizagao Aplicagdo e correcao
Setembro Identificar alunos com ~ . de Prova Avaliativa
o ; de recuperacéo continua .
assiduidade baixa e (Individual)
. dessas lacunas
comunicar o coordenador
Identificar alunos com . <
Outubro o ; Reunido de Area
assiduidade baixa e
comunicar o coordenador
Levantamento das lacunas de . ~ ~
o . o a Aplicacéo e correcéo
Identificar alunos com aprendizagem e organizacao e
Novembro S . ~ P de Prova Avaliativa
assiduidade baixa e de recuperacao continua S
) (Individual)
comunicar o coordenador dessas lacunas
Identificar alunos com
Dezembro assiduidade baixa e

comunicar o coordenador
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VI — Material de Apoio Didéatico para Aluno (inclusive bibliografia)

THOMAZINI, D.; ALBUQUERQUE, P. U. B. Sensores Industriais Fundamentos e Aplicacdes, 2ed. Sao
Paulo: Erica, 2007

SILVEIRA, P. R.; SANTOS, W. E. Automacao e Controle Discreto, 4ed. Sdo Paulo: Erica, 2007.

NATALE, F. Automagc&o Industrial, 10ed. S&o Paulo: Erica, 2013.

FRANCHI, C. M.; CAMARGO, V. L. A. Controladores Ldgicos Programaveis — Sistemas Discretos, 2ed.
S4o Paulo: Erica, 2009

VIl - Propostas de Integragao e/ou Interdisciplinares e/ou Atividades Extra

VI — Estratégias de Recuperacdo Continua (para alunos com baixo
rendimento/dificuldades de aprendizagem)

Os discentes com aproveitamento insatisfatorio constituir-se-do de atividades, recursos e metodologias
diferenciadas e individualizadas com a finalidade de eliminar e/ou reduzir a deficiéncia de aprendizagem
gue inviabilizou o desenvolvimento das competéncias visadas neste componente curricular.

Para isso, serdo realizadas:

e Revisdo dos contetdos ministrados, utilizando-se de situacdes motivadoras, associadas a
experiéncias reais produtivas e gratificantes, de preferéncia que fazem parte do cotidiano do
discente, possibilitando-lhe um maior entusiasmo no processo sistematico da construgdo do
conhecimento.

e Reutilizagdo de critérios diferenciados de avaliacdo que possibilitem verificar em que medida as
estratégias de recuperacdo adotadas pelo docente tiveram éxito, a partir das competéncias e
habilidades evidenciadas pelo discente a partir de ent&o.

IX — Identificacéo:
Nome do professor: Jocimar Fernando de Souza
Assinatura: Data: 04 /08 /2017

X — Parecer do Coordenador de Curso:
O plano apresenta metodologia e enfoque pratico adequado.
Nome do coordenador (a):

Assinatura: Data:

Data e ciéncia do Coordenador Pedagdgico
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Xl — Replanejamento
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